
 
线控底盘零部件套件 

 
产品手册 



基本简介 

70D系列线控底盘，是我司全正向开发、一款应用于科研与教育领域的平台化

产品，可用于自动驾驶演示和开发、调试、院校车队的控制测试。 

产品的基本尺寸为1600*800*480mm，最大承载250kg，配有线控转向、线控

制动、线控驱动、VCU、锂电池、2.4GHz遥控器等，开放通讯协议及多种对外

接口，支持L4级别自动驾驶和远程遥控，适用于小型无人驾驶物流车、无人驾

驶巡逻车、无人驾驶作业平台、科研及教育平台等场景。 

低速智能驾驶产品·70D线控底盘 



主要功能： 
基于本套件，可开展如下工作： 
· 传感器的装调、测试工作 
· 传感器的标定、底盘控制、CAN通信等功能的测试与开发工作 
· 车辆路径规划与决策等算法测试及开发工作 
· 定位算法的学习、测试、开发等工作 
· 高精度地图采集与制作过程 
· 目标识别、语义分割等感知识别模块的测试与开发 
 
 

技术特点： 
基于ROS操作系统在move_base自动驾驶框架下采用回环优化、
A*及TEB等相关算法实现了环境感知，三维/二维地图构建，路径
规划，运动控制等功能。 
车辆通过组合导航系统、激光点云匹配实现实时定位，以生成的
二维地图、实时位姿、及障碍物检测，可实现了园区环境下无人
车自主规划运行。 

低速车无人车，最高车速不超过25km/h的纯电动非道路无人驾驶专用车。例如，用于配送、
运输、零售、巡逻、清扫等特定场景的专用作业车辆。 

低速智能驾驶产品·L4智驾系统 

 低速无人车L4智驾套件（入门款）是专门针对科研院
所、高校、科技公司研发的一款集自动驾驶演示和开
发、调试、测试于一体的产品，我司提供软硬件平台
和例程，客户可以根据此套件做进一步的二次开发。 



随着技术的发展和教学科研需求的变化，我司专门推出了基于70D线控底盘的零部件套

件产品，可实现亲自动手实现从车架制造、零部件装配到线控底盘下线，再到低速无人

车上路的全流程的设计、安装、调试与测试。 

 

应用 

1.适用于基础科研开发； 

2.可用于学生实训，实训； 

3.适用微型无人物流车及特种车辆等； 

 

产品组成 

产品主要包含如下物料，同时我司提供demo级的设计资料 

套件产品介绍 



线控转向零部件-P004L 

P-EPS/SBW 

应用 

1.没有方向盘输入轴，专为无人驾驶设计； 

2.车辆前轴最大载荷：700Kgf； 

3.适用微型无人物流车及特种车辆等； 

 

产品特点 

1.轻量化；小型化、结构紧凑； 

2.采用非接触式传感器，带转角信号； 

3.高效率、低摩擦与静音设计； 

4.带过热、欠过压保护； 

5.一般故障模式下仍保证有一定的转向力； 

6.IP67级防护。 

 

 

Pinion-assist type 

型式 小齿轮助力式 

ECU控制电流 65A 

工作电压 DC 12V 

齿条行程及线角传动比 ±58mm & 45.05mm/rev 

内球头间距 285mm 

最大输出齿条力 4000N 

P004L最小外球头间距=566mm 

1.EPS产品介绍 

没有方向盘输入轴，专为无人驾驶设计 



线控行车制动EHB-M101 

EHB-19.05 

2.EHB产品介绍 

没有制动踏板，专为无人驾驶设计 



1.5kw电机电控 3.线控驱动产品介绍 

永磁同步电机控制器控制对象为交流永磁同步电机，适用于小功率低速无人车等多种领域。
该控制器采用矢量控制、最大转矩电流比等技术提供最大的输出力矩，系统效率高，转矩
波动小。 
该控制器防护等级 IP65，使用寿命 3年以上，工作外环境温度-20~55℃。 

133永磁同步电机 PMD4845控制器 



整体式轻型转向桥 

4.车桥产品介绍 

结构特征：整体式转向桥 
适用车型：轻型低速无人车 
客户车型：70D 
 
 

主要技术参数 

额定载荷 kg 500（左右合计） 

制动盘 Ø180 

制动缸径 2-Ø50 

轮胎节圆 100 

轮胎螺栓数量规格 4-M14X1.5 

制动形式 浮动钳盘式（双缸） 
前转向桥系统: 

主要由钢板弹簧、转向桥总成组成；盘式制动。 

上图为EPS系统与转向桥总成安装在一起的示例。 

特点： 
1、桥管采用65*4规格，加厚吊耳，后桥强度高; 
 
2、半浮式结构，前桥载重性能及寿命提升; 
 
3、采用180整体式盘式制动器，制动扭矩大，行车及驻车安全可靠。 



整体式轻型驱动桥 

4.车桥产品介绍 

结构特征：整体式驱动桥 
适用车型：轻型低速无人车 
客户车型：70D 
 
 

主要技术参数 

额定载荷 kg 500（左右合计） 

制动鼓 Ø180 

制动缸径 2-Ø50 

轮胎节圆 100 

轮胎螺栓数量规格 4-M14X1.5 

制动形式 浮动钳盘式（双缸） 
后驱动桥系统: 

主要由钢板弹簧、驱动桥总成组成；盘式制动，可选装EPB。 

上图为驱动电机和控制器系统与驱动桥总成安装在一起的示例。 

特点： 
1、桥管采用65*4规格，加厚吊耳，后桥强度高; 
 
2、半浮式结构，40Cr调质半轴，后桥载重性能及寿命提升; 
 
3、采用180盘式制动器，制动扭矩大，行车及驻车安全可靠。 



线控遥控系统 5.遥控产品介绍 

 线控遥控系统由发射器和接收转换器两个模块组成，其中发射器采用FS-
i6S遥控手柄、接收转换器是我司研发的一个组合模块。 

 
 线控接收转换器是接收来自操作手柄的2.4GHz的无线遥控信号，并转化

为CAN总线控制信号的一种部件。内部包含2.4GHz转S-BUS信号的接收器和
S-BUS转CAN总线的转换器。 

 
       工作时，人工操纵遥控手柄——推拉操纵杆或拨动拨钮，以实现线控底盘
或智能小车的转向、驱动或者制动。 

线控遥控的基本操作流程 
1.手柄开机 
• 将遥控手柄上端四个拨码开关拨至上侧，两个电源按钮同时

长按，遥控手柄的电源开，指示灯亮起，否则会提示先将拨
码开关上拨。 

 2.档位开关 
• 档位开关分为 D、P、R 三档，拨动开关处于上位、零位与下

位，结合油门/刹车摇杆发送报文分别对应前进、驻车与倒车。  
3.转向摇杆 
• 左侧摇杆为转向摇杆，左拉向车辆发送左转报文，控制车辆

左转；右推向车辆发送右转报文，控制车辆右转；中间位置
发送中位报文，方向保持中位。 

 4.油门/刹车摇杆 
• 右侧摇杆为油门与刹车摇杆，中间位置发送中位报文，油门

与刹车均保持零位状态，不驱动，不刹车。下拉摇杆向车辆
发送刹车报文，控制车辆刹车。上推摇杆与档位开关组合发
送驱动报文，控制车辆前进或后退。 

 5.手柄关机 
• 准备关闭遥控手柄电源前，请先关闭接收转换器的电源，再

同时长按遥控手柄的两个电源按钮，关闭遥控手柄，指示灯
熄灭，否则提示先关闭接收器。 

产品名称 线控接收转换器 
产品型号 E507 
产品重量/g 120 
外形尺寸/mm 115×1120×42 
工作电压/V DC 9～16 
额定工作电压/V DC12 
最大供电电流/A  5 
遥控频率/Hz 2.4G 
通讯速率 500k（可选250k，1000k） 
遥控接收距离/m 500～1500（开阔） 
工作温度/℃ -15～+60 
相对湿度 20%～95% (Rh)@40℃ 



VCU控制器 6. VCU产品介绍 

VCU控制器（以下简称VCU）是电动汽车整车控制器。 
作为新能源汽车的中枢操控模块，VCU通过接收并处理来自不同控制模块

的信号，如加速、刹车、档位、电池、电机等，进而实现对车辆运动的全面控
制和管理。  

另外，VCU还具备对外部灯光、声音等功能零件进行CAN总线控制的功能。 
配合控制端电压为5V的继电器板，结合下面的端口定义，我们可以实现多

种控制功能。 

产品名称 VCU控制器 
产品型号 E506 
产品重量/g 120 
外形尺寸/mm 176×149×39 
工作电压/V DC 9～16 
额定工作电压/V DC12 
最大供电电流/A 5 
通讯 CAN2.0 
通讯路数 2 
工作温度/℃ -40～+85 
通讯速率 500k 
相对湿度 20%～95% (Rh)@40℃ 

继电器线圈控制端接VCU对应端口（5V输出） 
继电器输出端接对应负载，有较强的驱动能力 



底盘的正向设计简介 



         低速无人车L4智驾套件（入门款）是专门针对科研院所、高校、科技公司研
发的一款集自动驾驶演示和开发、调试、测试于一体的产品，我司提供软硬件平台
和例程，客户可以根据此套件做进一步的二次开发。 

低速无人车L4智驾套件 


